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Ajuste de la posicién de la puerta

1, presione "SET" (bot6n central) 5 veces seguidas, el sistema le indicara "ajuste la puerta manualmente".

2, Empuje la puerta hasta la posicion deseada y deténgala durante 3 segundos. El aviso del altavoz "bip" o
la luz LED parpadea una vez, el sistema tomara la posicién actual como la posicién de destino.

* El sistema determinard automaticamente si la posicion de destino es la posicién de destino izquierda,
derecha o central.

3, finalmente, empuje la puerta a la posicion de destino central y manténgala presionada durante unos 10
segundos. El sistema le indicard "
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ajuste completado ", entonces todo el programa ha terminado.
*En la mayoria de los casos, el sistema obtendra automaticamente la posicion izquierda y derecha
apropiadas, y el usuario solo necesita ajustar la posicion media

Ajuste de parametros
1, mantenga presionado el botén "SET", hasta que parpadee.

2, el boton "MenU" para elegir el mend, el boton "VAULE" para configurar el parametro.

3. Mantenga presionado el botén "Establecer" nuevamente para salir y guardar el pardmetro

Menu Vaule
mend funcion rango por Descripcion de la funcién del parametro
defecto
0 Numero de 1~99 1 Para comunicacién485
maquina
1 Modo de desbloqueo| 176 1 1:estandar;2:IR1responde para desbloquear
3:1R4 responde para desbloquear.4:1R1el R4 responden para
desbloquear.5:Desbloqueo normal.6:Bloqueo normal.
2 Mantener el tiempo 1~90 8 Unidaddetiempo:Segundo
de desbloqueo
3 Voz para open_L 0~9 0 0,gracias; 1,adelante;2,adids; 3,bienvenido;4,nos vemos;5,que tengas un
buen dia; 6, que tengas un buen viaje; 7,pdngase el cascode
4 Voz para open_R 09 3 seguridad; 8, verifique el éxito;9nulo (silencio)
5 volumen 1~9 5 Cuanto mayor sea el valor,mayor sera el volumen
6 Velocidad del motor 1~25 15 Cuanto mayor sea el valor, mayor sera la velocidad
principal
7 Velocidad del motor 1725 15
esclavo
8 Restaurar fabrica 0~2 0 1:prueba de envejecimiento automatico
2:restaurar fabrica
9 Mostrar rango inferior 1~30 10 Para controlar el efecto de la oscilacién del panel de la puerta,cuanto mayor
sea elvalor,antes se frenara.
10 Nulo 1~9 3 Nulo
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11 npor n pasando 0~1 0 0: npornpasando la funcién desactivada

1: npor n pasando la funcién activada

~

12 Control de bloqueo 09 2 0:Cuando el peatdn pase por el sensor central,la puerta se cerrara. -
1:Cuando el peatén alcance el dltimo sensor,la puerta se cerrara. o |
2:Cuando el peatdn pase por el ultimo sensor,la puerta se cerrara. E
3~9:después de pasar el Gltimo grupode IR, la puerta se cerrard con un c
retraso(n-2segundos) m

13 | NUmero de motores 071 0 0: Motor doble H
1:motor Unico

14 | Idioma o~1 0 0:chino; 1:inglés

15 | control de apilamiento 0~1 1 0:Sinrebote en caso de resistencia

1:Rebote en resistencia

Sensibilidad de 1~9 5 Cuanto mayor sea el valor,mayor sera la sensibilidad

16 apilamiento

17 Control retréogrado 0~1 1 0:El gatillo retrégrado no cierra la puerta,solo la alarma devoz
1: La puerta se cerrard retrograda.

18 | Tipo de puerta 0~3 0 0:puerta batiente(puertade pasorapido)

1: Puerta batiente cilindrica (puerta batiente de supermercado)
2:Puerta batiente.

19 Direccién de apertura 0~2 2 0:Automatico. 1: Abierto alaizquierda.Abierto ala derecha.

de la puerta cuando
se apaga.

20 | Fuerzade empuje 1~9 5 Cuanto mayor sea el valor,mayor sera la fuerza.La fuerza excesiva puede
causar el reinicio de energia.Se recomienda utilizar elvalor predeterminado
para la fuente de alimentacién de 6,25A.

21 Voz en caso de romper 0~1 1 0:no hay mensaje de voz cuando ocurre el evento de intrusién ilegal.

la seguridad 1:Hay avisos de voz relevantes cuando ocurre un evento de
Intrusion ilegal.
22 | |RRetardo de respuesta| 179 3 tiempo=valor*10ms
de la sefial
23 | Direccién motores 0~4 0 1:Rotacién hacia adelante del motor principal y rotacién hacia atréas del

motor esclavo; 2: Rotacidninversa del motor principal y rotacion hacia
adelante del motor esclavo; 3:Rotacion hacia adelante del motor

principal y rotacion hacia adelante del motor esclavo;

4:Rotacion inversa del motor principal y rotacién inversa del motor esclavo
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Mando de 0~1 0 0: bloqueo normal, 1: desbloqueo normal
embrague
25 | Modo Hall del motor 0~2 0 0: automatico, 1: modoA, 2: modoB -
26 | Filtrado de entrada 1o B Valor*10ms (o]
27 | Antipinzamientos IR o~1 0 0:Funcién desactivada; 1:funcién activada; ;
durantela carrerade -
desbloqueo g
28 Alarma 0~1 0 0:Funcion desactivada; 1: funcion activada; m
29 | Alarma de puerta 0~9 2 Cuanto mayor sea el valor,mayor sera la posicién de compensacién |'-|'I|
corredera limite permitida
30 | IR2 el R3 responden 0~1 1 0:Funcién desactivada; 1:funcién activada
para desbloquear
Solucién de problemas
Codigo de fallo causa de la falla solucién
EO10 No se detecta motor principal El cable Hall o el cable del motor estan mal conectados
EOQ20
No se detecta motoresclavo y hay una falla en el Hall del motor.
EO30 Nose detectan el motor principaly
esclavo
EO50 Auto-pruebaanormal Secuencia incorrecta de fase Hall o fase del motor,falla del
motor,deslizamiento mecanico o atasco
E090 Voltaje demasiado bajo Compruebe la fuente de alimentacion.




