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Instrucciones de instalacion

Serie de puertas correderas automaticas

SM150

1.No se permite que una persona con habilidades no profesionales instale una puerta automatica.

2. Leaatentamente este manualantesdeinstalarlo.

3. Guardeestemanual parasuposteriormantenimiento.

Preguntas mas frecuentes

Culp Razo6 Respo Solucion
a n nder
Sensor continua Verifique si se trata de un obstaculo
trabajando Causarunma, funcionamiento
S deh Obstéculo despejado
Lapuertano coer?t?r?l;a?raiz iando o reemplazar nuevo
puede _J ) Desconectelalineadesefialpara  |sensor
Cerrar Petectar CO[tOCerUnO en |a Reemplace |a ||'nea de
linea de sefal Comprobarsipuede cerrarla sefial
puerta.
Hayobjetosen
movimiento
| brira|d€ntrodel rango de Eliminar objetos
apuertaseabrira i qheccigndel sensor Fong derebot Retireeldispositivocon
endémenoderebote i
. ondaderadioo
&csrro " ¢ |Lafuerteondaderadio, emisin de
automaticament iy, minacion. N
e iluminacion

Elsensorestaroto

Velocidad de movimiento

Lapuertacolision |demasiado rapido
Elcinturénesta
demasiadoflojoNo
disminuyalavelocidad
para

abrirycerrarlapuerta

Ajusteelboton"H"

Ajustar latensiénde la
correa

Ajuste en el sentido de
las agujas del reloj

Bot6n“E”,“"G”

Atencién

Elusuariodebecumplirconelsiguiente contenido:

APrecaucién

AAtencién
® Prohibido 0 Obligatorio

Precaucion

o La instalacién debe seguir estrictamente estas

o Instrucciones. Nopermitaque nadie pase porlapuerta
durantelainstalacion.




® Prohibido cambiar cualquier componente de todo el dispositivo sin permiso.

® Prohibido el uso de voltaje y frecuencia de suministro de energia distintaalos

0 especificados Ajuste el sensorparaasegurarse de que elrangodeinspeccioncubra

0 todaslaséareasvalidas.

Instale la viga de seguridad para la puerta automatica.
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Preguntas més frecuentes
Culp Razon Respon Solucion
a der

Hoja de puerta
corredera va con
problemas

Velocidad de apertura o velocidad de cierre
demasiadolenta.

Distancia de movimiento demasiado
grande

colisién artificial al cerrar

Hayuna resistenciaal deslizamiento
demasiadofuerte

Confirmarla velocidad

Confirmarlalentitud

Obstaculo en la
distanciade movimiento

Verifique que el
amortiguador no esté

Ajustarlavelocidad

Despejar
obstaculo
Reemplazar

roto
Lahojadelapuerta [-@velocidad de movimiento es Ajustarlavelocidad
esta demasiado demasiado rapida
apretada _ ) o Ajustar distancia
p Ladistanciademovimientoes
demasiada
pequena
Fallo de comprobar la
alimentacion la potencia
puerta Obstaculo en
puertanotiene la via de Desbloquear
respuesta deslizamiento candado electrénico
Mal contacto en el Despejar obstaculo
modo de Verificarlaconexion
enclavamiento
La resistencia es demasiado Ajuste en el sentido de
grande . las agujas del reloj
Lavelocidad de movimiento es
demasiado grande boton"H"
. . mbiar paraabrir
Lapuertanopuede|  gstaenmodomedio Cambiarparaab
. abierto Interruptor de modo de Modo completo
abrir verificacion

completamente

1. Ajuste

la distancia de movimiento d e

2. Ajuste la velocidad de apertura
3. Despuésdeconfirmarlavelocidad de apertura, ajuste ladistancia de movimiento unavez

mas.

la puerta abierta: 10CM




Presione elbotén"PRUEBA" en el controlador, ajuste el tiempo de apertura de la puertacuando la
puerta se estaabriendo. Nota: cuando use el cerrojo eléctrico, debe desbloquear el cerrojoeléctricoy

luegoajustarlo.

OPEN

slow movement

7.Adjust Door Open Hold Time

o
Speed  (distance 2. slow moyiement
m @ distance Open Hold Time
@ %
o
o . . .
down up & sliding distance

close position open position down up

Solucion de problemas

—(_Doorframe _ )——
e Cannot slide

/' " Doorframe Gap
Cutuil powet Smoothly Obstacle in slide wa
\_ Manual Open/Close / 3 Y
\\\ // Hanging Bracket

B E-lock or Doorleaf
Slide way cover

l Bfiffingamncihly

. : It is not OK ;
Confirm inputting voltage ————J| power supply is wrong

l It is OK

T Sliding Sensor is wrong
/ Connect to power \ Smoothl Poor quality sensor
‘ Remove signal line ‘_‘ Signal line is broken or
\\ Short cireuit // { short circuit

l Cannot slide smoothly

Poor contact between controller and motor

A Atencién

® No instale la puerta automatica en lugares himedos, con

vibraciones, con gases corrosivos ya que puede provocar un

incendio, descargas eléctricas, caidas, etc.

® Dejealmenos30mmadedistanciadespuésdeabrirlapuerta.

® Nocortelaenergiacuandolapuertase esté deslizando.

0 Peguelapegatinadelindicadordedirecciénenlahojadelapuerta.

® NoconecteninginequipoelectréonicoquetengaunapotenciasuperioraDC24V, 300mA.

Noinstale unpesode hojade puertaque noseael especificado.

Fuente de alimentacionderespaldo
Uselo después de cargar 24 horas.
Temperaturadelabateria: 0~40°C Verifiqueel
estadodelabateriacadamedioafio

Opcidonde cerraduraeléctrica



Todas las imagenes del manual son solo de referencia, nos reservamos el derecho de modificar las
especificaciones del producto, y para la modificacion de los parametros de los productos, no informaremos por
adelantado.

Diagrama de disposicion de la via de deslizamiento
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Recomendamos encarecidamente ajustarelboténdevelocidad de movimiento elboténdevelocidad de

apertura/cierreenellugarmedio, elboténdedistanciademovimiento enellugarmedioderecho.

(4) Conéctelo a la corriente, la hoja de la puerta se desliza lentamente. Se detiene al llegar a
detener. Presione el botdn"TEST", ajuste lavelocidad de movimiento cuandolahojade la

puertase estédeslizando.

slow movement speed

down up

Nota: 1. Siinstala un cerrojo eléctrico, debe desbloquearlo primero.
2. Confirmequelahojadelapuertase deslice suavemente al ajustar.
3. Paraelprimerajuste, ladistanciade movimientolentodebe serde8al10cm.

4. EltiempodeapagadodebesersuperioralOScadavez.

(5)Cuando la puerta se esté cerrando, ajuste lavelocidad de cierre y la distancia de movimiento lento al cerrar
la puerta. Nota: 1. Alinstalarlacerradurade cerrojoeléctrico, primerodebedesbloquearla.

2.Confirmequenohayaningunapersonaquepasealajustar.

(¢]

close - 3

slow moveient 2

Speed distance slow movement ®
m distande 4

(€]

(€]

sliding distancé =

down up

close position open position

1.Ajuste ladistancia de movimiento delapuertacerrada: 10cm
2.Ajustelavelocidad decierre.

3.Despuésde confirmarlavelocidad de cierre, ajuste la distancia de movimiento unavez mas.

(6)Presione el boton "PRUEBA", ajuste la velocidad de apertura y abra la distancia de movimiento lento.
Presione el boton "PRUEBA" en el controlador, ajuste la velocidad de apertura de la puerta, abra la

distanciade movimientolentode acuerdo conlaaperturadela puerta.



Nota: 1. Siinstala un cerrojo eléctrico, debe desbloquearlo primero.
2. Confirmequenohayaningunapersonaquepasealajustar.

3. Ladistanciade movimiento lento abierto debe ser superiora5 CM

Instalacion de sensores
El sensor de microondas debe instalarse encima de la hoja de la puerta en el

medio. Laalturadebeserinferiora2,5m.Porlogeneral,esnecesarioinstalarunsensortantodentrocomofuera.

Paralaconexion,consultelasinstruccionesdelsensor.

Sensor Sensor

L . B

A

»

Nota:elsensordeunafabricadiferente puedetenerunvoltajeoconexiondiferente,noloreemplacealazar.

Instalacion de parada de perro

P ©

1. Aflojeelpernodeinstalaciondeltope.



2. Incruste el perro de parada enlaformade deslizamiento.
3. Hojade puertamévilmanualy confirmacion de laposicion del

tope.

4. Utiliceunallavehexagonalparaapretarelpernoyfijareltope.
Instalacién de soporte colgante

|. AflojelaTuercaAdelsoporte colgante, retireeldispositivoanti-despegue delsoporte colgante.

2. Utiliceelpernodelsoportecolgante equipado (M8*20) parafijarelsoporte colganteenellugar
correspondientedelahojadelapuerta.

3. Colgandolahojadelapuertaenlaformadeslizante.

4. Instale el dispositivo anti-despegue.
Height Adjust Nut

Anti-take Off —»

Door-leaf —»

Instalacién del soporte colgante

Posicidondelsoportecolgante

Double-leaf Door with Frame Single—leaf Door with Frame

‘ 160 160,160 a ‘
4_1:1_\ [ ] /J_\ !J:\_' ;“_—.
> aN) yal A .
HangiTg Bracket Hanging Bracket
Double-leaf Door without Frame Single-leaf Door without Frame

160 16

el

Hanging Bracket

Hanging Bracket

Nota:



1. Elcentrodelapoleadel soporte colgante debe mantenerse paraleloalahojadelapuerta.

2. Nobloqueelaformadedeslizamientoysuscomponentesinternos.

Ajuste de tensidn de la correa

1.Tiredelengranajeimpulsado haciaelladoizquierdoy mantengalacorreatensa, luego ajustelos4 pernosdela
placa.

2.Afloje los 4 pernos de sujecion.

3. Gireelpernodeajusteenelsentidodelasagujasdelrelojyhagaquelaplacade ajustesemuevahaciael
ladoizquierdo, entonceslatensidondelacorreaseramasfuerte, cuandoalcance latensibnadecuada,

ajustelos4pernosdenuevo.

Fasten Bolt Plate Bolt

/ Adjust Bolt

&

El:bj

—D0
=
—

Adjust Plate Tension Bracket

Haypoco estiramiento paraelcinturonduranteun periododetiempodespuésde que seusa,necesita

ajustarlonuevamente enesemomento.

Compruebe lainstalacion del amortiguador.

Suitable for door with frame Suitable for door without frame

Amortiguadorde controldedostipos
1. Elamortiguadorde controldebeinstalarseenelmediodelahojabatiente.

2. Ladistanciaentre dos amortiguadores de retencion debe ser menor que el ancho total de dos hojas.

Configuracion de parametros

Nombre delcomponente delcontrolador



e D: Opening Speed
A: D]l‘CCtIOI‘l.COI‘IITO] 7] = E: Slow Movement Distance in Door Opening
B: Channel Adjustment —— (== g F: Closing Speed

G: Slow Movement Distance in Door Closing
H: Slow Movement Speed

O]
i O Max

LL DRP — I: Open Time

TEST
PRUEBA: presidnelo, terminara todas las acciones unavez, se usa para ajustar los

parametros.
DRP: indicador de potencia

A: Puerta de una hoja: Izquierda: corredera de derecha a izquierda; Derecha:
Deslizamientode izquierdaaderecha.

Puertadedoshojas: Cambiara“Derecha”
B: Izquierda: La puerta seguird abriéndose después de abrirse cada vez. Necesita recibir sefial para cerrar.

Derecha: La puerta se cerrard automaticamente después de abrirse cada vez.

DI: Se utiliza para ajustar la velocidad de apertura, la distancia de movimiento lento, la velocidad de cierre, la
velocidad de movimiento lento, mantener eltiempo abierto, el ajuste en el sentido de las agujas del relojaumenta,

el ajuste en el sentido contrario alas agujas del reloj disminuye.

Ajustar pasos:

1. Configurar el interruptor de control de direccion (Antesde ajustar, porfavor, maneje eltiempo de servicio

delapuertacorredizaparaconfirmarquelahojadelapuertapuede deslizarsesuavemente)

%? — doorleaf sliding from left to right

: | OutsideI |
Ce— ",
Inside -

Porfavor,ajustarladirecciondesde adentro. Cuandolapuertaesdedoshojas, coloque elinterruptoren"Derecha”

2. Configure el interruptor de ajuste de canal.

Configure de acuerdo con los requisitos especificos del usuario.
3. Puertacorredizapara cerrar el estado, configuraciéninicial

Vista seccional de la guia deslizante y el soporte colgante
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Procedimiento de instalacién

22-32

Preparacion

l

Construccion de cimientos

l

Construccién principal

I
Construcciéndecableadoeléctrico |

Puertaautomatica

Instalaciéndelmarcodelapuerta
!

Instalacion de guias

deslizantes

I
Hojadepuertacolgante
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Conexiondecableeléctrico |

Controlar

!
Comprobacion--- Ajuste

|

Revisarotravez

|

Entregar

Control remoto

|

12
13
~~~~~~ 14

15
16
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Receiver Controller
1. Inserte el receptor del control remoto en el controlador.
2.Preste atencion ala direccion del enchufe.

Nota:Unmalcontactopuedehacerquelaacciénnoseafluida.

Transmitter

Nota: Todaslasoperaciones debenrealizarse encondiciones de

apagado. A:NC B: NO C: Medio abierto D: Normal

Instruccién de accién

1.Conectelaalimentacion, elfuncionamiento automatico de lapuertainicializa el programaenestado
abierto,lahojadelapuertasedeslizalentamente paracerrarelestado, sedetendracuandollegueal
perrodeparada.

2. Todaslas acciones para el funcionamiento normal.



A

open slowly » full open

v

Trigger sensor fast open »| brake

Sensor restore [ hold open > fastclose [ brake [ close slowly | full closed

Nota: Cuando instale una cerradura eléctrica en una puerta automatica, podemos establecer

diferentes métodos deaperturaenelcontrolador multifuncional.

Instalacién de correa para puerta de una hoja

02O}

1.DesinstaleelPernoA, retire el dispositivofijodelacorreadel conectordelacorrea.
2. Corte el cinturdn, consulte el formulario de parametros de longitud del cinturén.

3. Coloquedos extremos del cinturén en el dispositivo fijo del cinturén por completo. No haga que el cinturén se
tuerza.

4. Instaleeldispositivofijodel cinturénenel conectordelcinturén. Prestaratenciénaladireccién.

5.Cuelgue un extremo de la correa en el engranaje del motor y luego cuelgue el otro extremo de la correa en el
engranaje impulsado.

6.Sujete el perno.

Instalacién de dispositivo fijo de correa (hoja Unica)

Driven Gear Controller Motor
Belt

v

Stop Dog
Hanging Bracket

Instalacién de correa para puerta de dos hojas

1. DesinstaleelpernoA,retireeldispositivofijodelacorreadel conectordelacorrea.
2. Peroelcinturén. Consulte elformulario de parametros de longitud delacorrea.

3. Coloquedosextremos del cinturon en el dispositivo fijo del cinturén por completo. Nohagaque el cinturon
setuerza.

4. Instaleeldispositivofijodel cinturénenelconectordel cinturén. Prestaatenciénaladireccion.

5.Cuelgue un extremo de la correa en el engranaje del motor y luego cuelgue el otro extremo de la correaen el
engranaje impulsado.



6. Pernode sujecion

7. Ajustelatensiondelacorrea

8. Hojadelapuertadeslizante paracerrarelestado

9. Desinstale el perno B, retire el dispositivo fijo de la correa.

10. Fije el dispositivo fijo del cinturén en el cinturén

11. Vuelvaalfijar el dispositivo de fijacion del cinturon en el conector del cinturdn.

12. Ajuste la posiciénde la puertay apriete el perno B

+ @ “"‘"g'elvt_fixed
@ @ @ @ O O O O connector
® BoltA |@ @/ @/

O
f

o o (D O&¢E
NoC?
Belt Connector Fix Bolt

Instalacién de dispositivo fijo de correa (doble hoja)

Driven Gear Rait Controller Motor

Stop Dog
Hanging Bracket Hanging Bracket

Formulario de parametro de longitud de la correa
Observacién: Todas las dimensiones en milimetros.

Anchodelahojadelapuerta(DW) longitud del

cinturén

650 4100-4200

700 4400-4500

750 4700-4800

800 5000-5100




850 5300-5400
900 5600-5700
950 5900-6000
1000 6200-6300
1050 6640

Instalacion y ajuste de la hoja de la puerta

Sies dificilinstalar la hoja de la puerta horizontalmente, primero podemos colgar la hojade la puerta y luego ajustarla
enconsecuencia.
1. Afloje elmufiénfijo del soporte colgante.

2. Ajustelaalturaajustandoel
pernoenelsentidodelas
agujasdelreloj---> Arriba

En sentido contrario a las agujas del reloj---> Abajo

3. Sujetelatuercafijadelsoportecolgante.
4.Después de confirmarla posicion, instale el dispositivo anti-despegue.

5.Confirmelaresistenciaal deslizamiento.

Silahojadelapuertanopuededeslizarse suavemente, confirmelo
siguiente 1. Si esta fijoelsoporte colganteenlahojadelapuerta
verticalmente.

2. Sihayfriccion entre elamortiguador deretencionylaparte inferior delahojadelapuerta.
3. Sihayfricciénentrelahojadelapuertayelmarcodelapuerta.
4. Sihayfricciénentrelaguiadeslizanteyelsoporte colgante oeldispositivoanti-despegue.

Single-Leaf Double-Leaf Hanging Bracket
Hanging Bracket /W
— ¥

) |.space ) L



Adjust Bolt

Fixed Nut \/ \ Anti-take off device

Conexion de haz de seguridad

Nota: Todas las operaciones debenrealizarse en condiciones de apagado.

\Q/

Fuente de alimentacion de respaldo y E-Lock

Nota: Todas las operaciones deben realizarse en condiciones de apagado.
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LacorrientedetrabajoparaE-lockdebeserinferiora200mAylacorrientedearranquedebeserinferiora800

mA.

Preste atenciénala polaridad cuando conecte lafuente de alimentacion de respaldo.

0 E-lock EUO+102V?1
09
24V Back-up power |;24v10

Please short connect
it if there is no remote
control device when
E-lock is working.



Rasgo

Controlinteligente por microordenador, fabricacién de maquinariaavanzada.
Ajuste el estado delahojade la puerta automaticamente, puede ajustarlo
manualmente sies necesario. . Bajo nivel de ruido, deslizdndose suavemente.

Servomotor de CC sin escobillas. Larga vida til.
Entrelazar; CerraduraEléctrica; Compatible conelsistemadecontrol
deacceso.Puedecontenermax. Hojade puertade 300KG

Facil instalacion.

Especificacion

Especificacion Serie

Tipodehojadepuerta  |hojatinica Hojadoble

Peso de lahojade la puerta|[Max-150Kg

Méax.150kg*2

Anchodehojadepuerta

DW=750-1600mm

DW=650-1250mm

Anchototal

Ancho=1500-3200mm

Ancho=2600-5000mm

Tipodemontaje

Superficiemontafiosa

Energia

CA90~240V,50HZ

Velocidad de apertura

15~46¢cm/s(ajustable)

Velocidad de cierre

13~46¢cm/s(ajustable)

Tiempodeapertura

0~8S(ajustable)

Fuerzade empuje <40N <50N
manual

Motor Servomotor sin escobillas DC24V
Temperaturaambiente |-20°C~50°C

Peso 10,58kg

Conexion del teclado de control de acceso

1.Todalaoperaciéndeberealizarse bajolacondicién de apagado.

2. Presteatencion alapolaridad cuando se conecte alteclado de control de acceso

3. Elcontrolador solo necesita sefial pasiva. Sies una sefial activa, debe cambiarse aunasefal pasiva. .




Access Control Keypad M
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Conexion del controlador



L D: Opening Speednt
A: Direction Control ————mm] B Bl Mioveniont Dist -
B: Channel Adjustment ——{—mm £ : 0¥: C?Sfinge Speéfi AR HERE SR e

(K G: Slow Movement Distance in Door Closing
H: Slow Movement Speed. /\

@ MINO MAX
L DRP —— I: Open Time

TEST

1.Safety beam

M 2.Access Control Signal Input
T 0O 3.Interlock Input
2] 4.Common Line
s S.Interlock Output
: 6.Common Line
s izl ] 7.0V
: - 8.12V Output
= r 9.0V
o 16 10.24V Back Up Power Supply
S e 11.+12V Lock Output
\®Jj 12~16: Remote Controller Interface

Conexion de sensores

SE€Nnsor

o] @
s4- | @ |m——— Exteinal Power Supply
O |=—]
MAT MAT © AC200-250V
SEN SEN

Instalacién de guias deslizantes

Corte



Lalongitudestandardelaguiadeslizanteesde 2,1 M*2. Pararequisitosmaslargos, debe

personalizarse. Formadedeslizamientodecorte:L=W-10mm

Slide Way

Slide Way Length:L

”
Doorpost interval: W
< »
L3 J
N Doorframe
Instalacién

Fije laviade deslizamiento con DH+55mm de alturasobre el suelo

1. Taladreorificios enlaguiadeslizante y enlaestructura o pared de acero.
2. Useunnivel de burbuja para probar ambos extremos de la guia deslizante.
3. Usedostornillos parafijardos extremosdelaguiadeslizante enlaestructurade acerooenlaparedtemporalmente.

4, Revise el nivel nuevamente, luego use el tornillo para fijar el deslizamiento en la estructura de acero o la pared finalmente.

Nota:

Debe mantener la forma de deslizamiento horizontal.

DHsignificalaalturadelahojadelapuertabatiente

Laalturasobrelaformadedeslizamientoesmasde50mm.



125

DH+55

Instalacién de motores

1. Coloque el cable conterminal enlaposiciondel motor.

2. Incruste el motorenlaguiadeslizante.
3. Deslice el motor hacia el extremo derecho de la via de deslizamiento.

4. Useunpernoparafijarelmotorenlaguiadeslizante.
5. Hagaqueelcable pase porlaparte superior delmotor.

Atencion, nohagaqueelcablecaigadentrodelaformade

Instalaciéon del controlador

1.Incruste el controlador en laforma deslizante.

2.Coloque el cable en elterminal del controlador para confirmar que puede insertar el enchufe.

3. Useun perno parafijar el controlador enla guia deslizante.



Instalacién impulsada

1. Incruste el dispositivo de engranaje impulsado en la guia deslizante.

2. Useun perno para fijarlo en la forma deslizante.
Conexién

Nota: Todas las operaciones debenrealizarse en condiciones de apagado.
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Sensor power supply . o

External Power supply

é AC200-250V

Sensor signal




